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Discutir el siguiente sistema y resolver, si es posible, aplicando el método de la 

matriz inversa 

8533
742
332

=−−
=−−
=−−

zyx
zyx
zyx

 

Resolución: 

Vemos primero si el sistema es compatible. Para ello estudiamos el rango de la 

matriz de coeficientes .  
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El rango de la matriz A es 3, que es máximo y, evidentemente, coincide con el 

de la matriz ampliada, por lo que estamos ante un sistema compatible  determinado. 

Existe una única solución que nos piden calcular por el método de la matriz inversa. 

Recordemos que es [ ]TAAdj
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Calculamos utilizando la regla de Sarrus el determinanate de la matriz A 
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